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Wzmacniacz elektryczny do et L
regulacji natezenia przeptywu
Z zaworami proporcjonalnymi

Typ VT 5035
Seria 1X
H5581

Spis tresci Cechy
Tres¢ Strona - Przydatny do regulacji natezenia przeptywu w pompach
Cechy 1 ttokowych osiowych o zmiennej wydajnosci A4VSO i A4VSG
Dane do zaméwienia 5 z elementem nastawczym EO1 lub EO2 albo A4CSG

z elementem nastawczym EO2 (patrz karty danych 92050,
Opis dziatania 2 92076 i 92100).
Schemat blokowy / rozktad przytaczy 4 _ Wejscie réznicowe
Dane techniczne S - Wejscie zezwolenia ze wskaznikiem LED
Elementy wskazujace / nastawcze 6 _ Komunikat "gotowo$¢ do pracy" za pomoca wskaznika LED
Wymiary urzadzenia 7 - Czas rampy nastawiany potencjometrem
Wskazdwki dotyczace projektowania / konserwacii / — Cztery nastawiane potencjometrem warto$ci zadane,
informacje dodatkowe 7 wywotanie wskazywane diodami LED

— Regulator kagta wychylenia pompy
— Dwa taktowane stopnie koricowe pradu

— Oscylator i demodulator do indukcyjnego pomiaru pozycji
z wykrywaniem zerwania kabla

— Zabezpieczenie przed zmiang biegunowosci dla zasilania
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Dane do zamowienia

VT 5035 | R-PL 29955/07.14

I | *
VT 5035 —1X /

Wzmacniacz do regulacji natezenia przeptywu

w pompach ttokowych osiowych o zmiennej wydajno-
$ci A4VSO i A4VSG z elementem nastawczym EO1
lub EO2 albo A4CSG z elementem nastawczym EO2

1X=

Inne informacje tekstem niekodowanym

Seria 10 do 19
(10 do 19: Niezmienione dane
techniczne i rozktady przytaczy)

Akcesoria (nie sg zawarte w zakresie dostawy)
Pakiet na karty:
-Typ VT 3002-1-2X/32D, patrz karta katalogowa 29928

Opis dziatania

Ptytka drukowana stuzy do elektrycznej regulacji natezenia
przeptywu w pompie AV4VSO i AV4SG z elementem
nastawczym EO1 i EO2 lub w pompie AVCSG z elementem
nastawczym EO2.

Wzmacniacz steruje zaworem proporcjonalnym sitownika na-
stawczego kata wychylenia i ustawia go w pozycji analogicz-
nej do wprowadzonej wartosci zadanej. Jako wartos¢ rzeczy-
wista rejestrowana jest pozycja kata wychylenia.

Wartosci zadane moga by¢ wywotywane [1] za pomocg wej$¢
wartosci zadanych 1 do 4 przez wysterowanie przynaleznych
przekaznikéw (K1 do K4) Wartos¢ zadana napiecia jest wpro-
wadzana albo bezposrednio poprzez regulowane napiecia +9 V
wewnetrznego zasilacza [10] albo przy uzyciu zewnetrznego
potencjometru do nastawiania wartosci zadanej. Dla tych wejs¢
obowigzuje warunek +9 V 2 100 % V). Jesli te cztery wejscia
wartosci zadanych zostang podtgczone bezposrednio do regu-
lowanych napieé £9 V, na potencjometrach "w1" do "w4" mozna
ustawi€ cztery rézne wartosci zadane. W stosowania przypadku
na tych wejsciach zewnetrznych potencjometréw do nastawiania
wartosci zadanych, potencjometry wewnetrzne dziatajg jak ogra-
nicznik lub reduktor, jesli nie sg one nastawione na maksimum.

Wysterowanie
elektromagnesu "b"

Wejscia
Wysterowanie
elektromagnesu "a"

Wejscia
Wysterowanie

elektromagnesow
llall + llbll

Zewnetrzne potencjometry do nastawiania wartosci
zadanej

Diody LED "H1" do "H4" wskazujg, ktéra warto$¢ zadana jest
w danej chwili wywotywana. Jesli wywotywana jest wigcej niz
jedna wartos¢ zadana, priorytet ma wejscie o najwyzszym
numerze.

Przyktad: Jesli nastepuje jednoczesne uaktywnienie warto-
$ci zadanej 1 i wartosci zadanej 3, skuteczna jest wartos¢
zadana 3.

Nastepne wyjscie karty dostarcza napiecia zasilajgcego do
wywotywania wartosci zadanych, ktére za pomoca przekazni-
ka K6 mozna przetagcza¢ z +9 Vna-9 Vv .

Wszystkie przekazniki na karcie sg taczone przy napieciu

24 V DC (wygtadzonym).

Wejscie wartosci zadanej 5 jest wejsciem réznicowym

(0 do £10 V). Tego wejscia nalezy uzywac, jesli wartosc za-
dana jest podawana z obcego uktadu elektronicznego z in-
nym potencjatem odniesienia. Przy odtgczaniu lub zataczaniu
zadanej wartosci napiecia nalezy zwraca¢ uwage na to, aby
kazdorazowo odtgczaé od wejscia lub zatgczac do niego oba
przewody sygnatowe.

Wszystkie wartosci zadane przed przetaczaniem dalej sg su-
mowane zgodnie z wartoscig liczbowg i znakiem [3].

Dotaczony w nastepnej kolejnosci generator rampy [4] zamie-
nia zadany skokowo sygnat wejsciowy na sygnat wyjsciowy
w ksztalcie rampy. Statg czasowg sygnatu wyjsciowego moz-
na nastawi¢ potencjometrem "t". Zadany czas rampy odnosi
sie do skoku wartosci zadanej wynoszacego 100 % i w za-
leznosci od ustawienia zworek (J5, J6) moze wynosi¢ ok.

1 s albo 5 s. Jesli do wejscia generatora rampy podtaczony
zostanie skok wartosci zadanej wynoszacy mniej niz 100 %,
czas rampy skraca sie odpowiednio.
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Zewnetrzny potencjometr do nastawiania czasu i rampa "Wyt"
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'Pma Rampa "wt./wyt."

Rampa "regulowana"

—

Wskazowka:

W przypadku zastosowania zewngtrznego potencjometru
do nastawiania czasu wewnetrzny potencjometr do nasta-
wiania czasu rampy musi by¢ nastawiony na maksimum.
Maksymalny czas rampy zmniejsza sig, poniewaz wartos¢
rezystancji potencjometru zewnetrznego wzgledem we-
wnetrznego (ok. 500 kQ) jest taczona réwnolegle.

Zataczenie przekaznika K5 lub zewnetrznego mostka po-
woduje ustawienie czasu rampy na jego wartos¢ minimalng
(ok. 30 ms).

Sygnatem wyjsciowym generatora rampy [4] jest wartosé
zadana kata wychylenia, ktdra zostaje podana na regulator
PID [5], na gniazdo pomiarowe "w" na panelu przednim kar-
ty i na przytacze 4a (warto$¢ zadana po rampie / zewnetrzny
potencjat ograniczajacy). Napiecie —6 V na gniezdzie pomiaru
wartosci zadanej "w" odpowiada wartosci zadanej +100 %.
Regulator PID jest zoptymalizowany specjalnie dla podanych
typédw pomp. W zaleznosci od réznicy miedzy wartoscig za-
dang kata wychylenia i jego wartoscig rzeczywista nastepuje
wysterowanie stopni koricowych pradu. Dodatni sygnat war-
tosci zadanej na wejsciu wzmacniacza wysterowuje stopien
koncowy dla elektromagnesu "a", a ujemny sygnat wartosci
zadanej — stopien koricowy dla elektromagnesu "b".

Indukcyjny przetwornik przemieszczenia [11] rejestruje war-
tos¢ rzeczywista kata wychylenia. Sygnat napiecia pradu
zmiennego z przetwornika przemieszczenia zostaje prze-
ksztatcony w oscylatorze/demodulatorze [9] i doprowadzony
z powrotem do regulatora PID jako wartos¢ rzeczywista kata
wychylenia.

Punkt zerowy przetwornika przemieszczenia (punkt zerowy
wartosci rzeczywistej) mozna dostosowac za pomocg poten-
cjometru "Zx" (na ptytce obwodu drukowanego). Wzmocnie-
nie wartosci rzeczywistej kata wychylenia jest skalibrowane
fabrycznie i nie wolno go zmieniaé (+6 V 2 maks. pozycji kata
wychylenia).

Zezwolenie dla stopni koricowych nastepuje za pomoca sy-
gnatu > 8,5 V na wejsciu zezwolenia (wskazanie za pomocg
z6ttej LED "H11" na panelu przednim). Ustawienie zworki J7
powoduje state zezwolenie dla stopni koficowych, niezaleznie
od stanu wejscia zezwolenia. Wejscie zezwolenia wéwczas
nie dziata.

Dioda LED "H12" (gotowos¢ do pracy) swieci w stanie
bezawaryjnym, a konkretnie, jesli:

sygnat zezwolenia jest przytozony,
wewnetrzne zasilanie 9 V dziata (amplituda i symetria),
nie ma zwarcia przewoddéw elektromagnesu ani

uszkodzenia kabla

w przewodach przetwornika przemieszczenia.

W razie usterki nastepuje natychmiast odtgczenie od pradu
obu stopni koricowych, wytaczenie regulatora i cofniecie
komunikatu "Gotowy do pracy". Po usunieciu usterki kar-
ta jest natychmiast znéw sprawna; dioda LED "H12"

Swieci ponownie.

) Potencjatem odniesienia dla wartosci zadanych 1 do 4 jest
MO (zero pomiarowe).

[ 1 = Numer na schemacie blokowym
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(od serii 17)

Schemat blokowy / rozktad przytaczy
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Dane techniczne (W przypadku zastosowania urzadzenia w warunkach przekroczenia ponizszych parametréw nalezy skontaktowac sig z producentem)

Napiecie robocze
Zakres dziatania:

24V DC +40%-5%

- Gorna wartosé graniczna Ug(Dmaks. | 35 V tacznie z natozonym tetnieniem resztkowym
— Dolna warto$¢ graniczna Ug(t) min | 22V
Moc pobierana Py | <50 VA
Pobdr pradu I{<2A
Bezpiecznik l5 | 2,5 zwtoczny
Wejscia:
- Wartosci zadane 1 do 4 U, | £9 V (potencjatem odniesienia jest MO)
- Wartos¢ zadana 5 U,|0do 10V
- Zezwolenie
* Aktywne U |>85V
* Nieaktywne U-| <65V
Dane przekaznikow:
- Napiecie znamionowe U | Napiecie robocze Ug
- Napiecie zadziatania u| 16,8V
- Napiecie odpadniecia uj24V
— Opdr cewki R| 2150 Q
Czas rampy (zakres nastawczy) t| Od 30 ms do ok. 1 s lub 5 s (kazdorazowo +20 %)
Wyjscia:
— Stopien koricowy
* Prad/rezystancja elektromagneséw Inaks | 1:8 A £20 %; Ripg = 5,4 Q
* Czestotliwos$é taktowania f| Taktowanie dowolne do ok. 1,5 kHz
- Czton napedzajacy dla indukcyjnego
przetwornika przemieszczenia fl 2,5 kHz + 10 %
+ Czestotliwos¢ oscylatora /130 mA
» Obcigzalnos¢ maks. U, | 5V na kazde wyjscie
* Amplituda napigcia (Us) U| +9V +1 %, 25 mA mozliwego obciazenia zewnetrznego
- Napiecie regulowane
- Gniazda pomiarowe U, | 0do +6 V (-6 V 2 +100 %; +6 V 2 -100 %); R = 100 Q
* Wartos¢ zadana kata wychylenia "w" U,| 0do+6V (+6 V £ +100 %; -6 V 2 -100 %); R = 100 Q
» Wartos¢ rzeczywista kata wychylenia "x"
Typ przytacza 32-biegunowa listwa nozowa, DIN 41612, konstrukcja D
Wymiary karty Karta w formacie europejskim 100 x 160 mm, DIN 41494
Wymiary panelu przedniego:
- Wysokosc¢ 3 HE (128,4 mm)
— Szerokos¢ po stronie lutowania 1 TE (5,08 mm)
— Szerokos¢ po stronie elementu 7TE
Dopuszczalny przedziat temperatur roboczych G|0do50°C
Zakres temperatur sktadowania G |-25do +85 °C
Masa m | 0,15 kg
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Elementy wskazujace / nastawcze

VT 5035 | R-PL 29955/07.14

H10 - czerwona
LED "Uszkodzenie

Zx:

Punkt zerowy
przetwornika
przemieszczenia

Maks. czas rampy

Gx:

Wzmochienie wartosci
rzeczywistej kata wy-
chylenia (skalibrowane
fabrycznie)

X1

F1
25AT

J7 |

kabla" ok.1salbo5s
[D:-=|
—
Wskaznik LED "Zezwolenie" (z6tty)
wskaznik LED "Gotowy do pracy" (zielony)
w1/H1 Wartos$é zadana 1 ze wskazaniem LED =
w2/H2 Warto$¢ zadana 2 ze wskazaniem LED 5
w3/H3 Wartosé zadana 3 ze wskazaniem LED -
w4/H4 Wartos¢ zadana 4 ze wskazaniem LED w3
t Czas rampy (w stanie w momencie do- wa
stawy nastawiony na warto$¢ minimalna) t
X Gniazdo pomiarowe dla wartosci rzeczy-
wistej kata wychylenia
w Gniazdo pomiarowe dla wartosci zadanej
kata wychylenia T
[D: ——

Znaczenie zworek na karcie dla nastawien

(tabliczka na tylnej stronie panelu przedniego)

ramp time

enable = bridge

(e5s Qe int[J7]| & =open

Albo @ Mostek
O 1s J5 J6 O ext. J7 | o = delivery state otwarty

Czas rampy

Zezwolenie

[IEI] Mostek nasadzony

Zezwolenie

Wskazowka:

Obwody (O ) stuza do oznakowania na-
staw dokonanych przez klienta.

Stan w momencie dostawy jest oznako-
wany jako "*".
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Wymiary urzadzenia (wymiary w mm)
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Wskazowki dotyczace projektowania / konserwacji / informacje dodatkowe

- Karte wzmacniacza mozna wycigga¢ lub wsadzac tylko, jesli jest odtaczona od napiecia.
Do podtaczenia elektromagnesdéw nie wolno uzywac wtyczek z diodami gaszacymi lub wskaznikami LED.
Pomiary na karcie wykonywac tylko za pomocag przyrzadéw o R, > 100 kQ.
Zero pomiarowe (MO0) jest podwyzszone o +9 V wzgledem napiecia roboczego 0 V i nieoddzielone potencjatowo, tzn. napie-
cie regulowane -9 V 2 napiecia roboczego 0 V. Dlatego nie taczy¢ zera pomiarowego (MO) z napieciem roboczym 0 V.
- Do zatgczania wartosci zadanych stosowaé przekazniki z poztacanymi konektorami (niskie napiecia, niskie prady).
- Do taczenia przekaznikdw karty uzywac tylko stykdw przetacznika o obcigzalnosci ok. 40 V, 50 mA.
Przy sterowaniu zewnetrznym napigcie sterujace moze wykazywaé maksymalnie 10 % tetnienia resztkowego.

- Przewody wartosci zadanych i przewody indukcyjnego przetwornika przemieszczenia ekranowacé zawsze oddzielnie; ekrano-
wanie po stronie karty taczy¢ z napieciem roboczym 0 V, druga strona otwarta (niebezpieczenstwo petli doziemnych).
Zalecenie: Ekranowac takze przewody elektromagnesow.

Na przewody elektromagneséw o dtugosciach do 50 m uzywaé kable o przekroju zyt 1,5 mm?2,

Przy wiekszych dtugosciach prosimy o konsultacje.

— Odstep od przewoddw antenowych, radiostacji i instalacji radarowych musi wynosi¢ co najmniej 1 m.

- Przewoddw elektromagneséw i przewoddw sygnatowych nie uktadaé w poblizu przewoddw mocowych.

- Ze wzgledu na prad tadowania kondensatora wygtadzajgcego zabezpieczenia wstepne na karcie muszg mieé¢ charakterysty-
ke zwtocznag!

- Nie fgczy¢ z ziemig znaku ziemi na indukcyjnym przetworniku przemieszczenia.
(Warunek zgodnosci z poprzedzajacymi seriami.)

Wskazowki:

- Przy zastosowaniu wejscia réznicowego obydwa wejscia muszg by¢ zawsze przytaczane i odtgczane jednoczesnie.

- Sygnaly elektryczne wyprowadzone przez elektroniczne urzadzenie sterujace (np. wartosé rzeczywista) nie moga by¢ wyko-
rzystywane do przetaczania istotnych dla bezpieczerstwa dziatania maszyny. (Patrz réwniez: Norma europejska "Techniczne
wymagania bezpieczenstwa dla uktadéw hydraulicznych i technicznych — urzadzenia hydrauliczne", EN ISO 13849)
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Notatki
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Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum Eisengiefer 1

97816 Lohr am Main, Germany
Phone +49 (0)9352/18-0

Fax +49 (0) 93 52/ 18-23 58
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Niniejszy dokument, podobnie jak wszystkie dane, specyfikacje i inne
informacje w nim zawarte, objety jest ochrong z tytutu praw autorskich.
Prawa te nalezg wytacznie do firmy Bosch Rexroth AG. Bez jej zgody
zabronione jest powielanie i udostepnianie powyzszych osobom trzecim.
Powyzsze dane stuza jedynie jako opis produktu. Na podstawie przed-
stawionych informagii nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach lub
przydatnosci produkiu do konkretnego zastosowania. Informacie te nie
zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i
sprawdzenia jego wiasciwosci. Nalezy mie¢ tez na uwadze, ze produkty
te podlegaja naturalnemu procesowi zuzycia i starzenia.
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