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Caracteristicas

VT-HNC100...3X | RS 30139/08.12

El mando de ejes digital VT-HNC100...3X es un mando CN
programable para hasta cuatro ejes regulados. Satisface los
requisitos especificos en la regulacién de accionamientos hi-
draulicos.

El VT-HNC100...3X esta disefiado teniendo en cuenta la re-
sistencia a interferencias, vibraciones mecanicas, golpes y
solicitaciones climaticas, para aplicaciones en ambientes in-
dustriales severos.

Campos de aplicacion

- Maquinas herramienta

- Magquinas conformadoras de materiales plésticos

- Magquinas especiales

- Prensas

- Instalaciones transferidoras

Funciones tecnoldgicas

— Programacién de operaciones

— Posicionamiento

- Regulacién de presidn/fuerza

— Regulacién de diferencia de presion
— Marcha sincrénica

— Curvas

- Levas

Ejes hidraulicos
— Sistema de medicién:
« incremental o absoluto (SSI)
« analdgico 0 hasta £10 V y 4 hasta 20 mA

— Tension o corriente como salida de magnitud de
posicionamiento

- Variantes de regulacion libremente configurables
* Regulador de posicion, presion, fuerza y velocidad
* Frenado en funcion del recorrido
* Regulacién con variable mdultiples de entrada (posicion/
presion)
* Regulaciéon de marcha sincrénica de hasta 4 ejes,
también en grupos

Programacion
— Programacién de usuario con PC

— Lenguaje CN con técnica de subrutinas y saltos
condicionales

- 1 programa CN por eje para desarrollo de funciones
— 1 programa auxiliar de desarrollo de ejes

— Ajuste variable de la velocidad de mecanizacion CN
— Ajuste variable de los tiempos de ciclo del regulador
— Proteccidn de contrasefia

Operacion

— Administracion confortable de los datos de la
maquina y de medicion en PC

Interfase para service

- RS 232

— TCP/IP (no en la versién compacta)

Enlace con el proceso
— entradas y salidas digitales,
— entradas y salidas analdgicas,

— PROFIBUS DP, PROFIBUS DP en formato Motorola,
CANopen para comunicacion con el mando superpuesto
(para CANopen no se dispone de un archivo estandar EDS)

— PROFINET RT
— EtherNet/IP

Montaje
— Riel perfil de sombrero 35 mm

Conformidad CE

— Conformidad CE segun norma CEM 2004/108/EG y EMVG
(directiva sobre compatibilidad electromagnética de los
medios de servicio) de 26.02.2008

Normas armonizadas aplicadas:
EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-3:2007
Otras informaciones
www.boschrexroth.com/hnc100
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Datos para el pedido
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T T T T T T
VT-HNC100— —3X/ — — /
VT-HNC100 = Serie del aparato Opcion
Version compacta para 1 eje =C 000 = sin marcha sincrénica
Versién para 1 eje hidraulico = G02 = Marcha sincrénica version 2 ejes
Version para 2 ejes hidraulicos =2 G03 = Marcha sincronica version 3 cles
e . - G04 = Marcha sincrénica version 4 ejes
Version para 3 ejes hidraulicos =3 00 - - -
Version para 4 ejes hidraulicos =4 = sin equipamiento
SIon para = 8 EO = TCP/IP 1
Serie del aparato 30 hasta 39 =3X -
(30 hasta 39: datos técnicos y disposicion Transductor de posicion
de contactos invariable) I= Incremental/SSI
(no en conjunto con versién compacta)
S= SSi
(s6lo en conjunto con versién compacta)

Incluido en el suministro:
Zécalo para
— X18 (tipo Phoenix Mini Combicon 3 polos),

— X2D (tipo Phoenix Micro Combicon 8 polos o Phoenix Mini
Combicon 12 polos),

— X2A (tipo Phoenix Micro Combicon 8 polos o HD-SUB
15 polos),

— X8M (tipo Phoenix Micro Combicon 8 polos o HD-SUB
15 polos)

Accesorios recomendados (pedido por separado)

Conexion de bus 2

P= PROFIBUS DP
C= CANopen
N = PROFINET RT

(no en conjunto con versidn compacta)
E= EtherNet/IP

(no en conjunto con versién compacta)

") Indicar "EQ" solamente cuando para "PROFIBUS DP" se
desea la interfase Ethernet para service.

2) No se suministran las versiones sin enlace bus.

Denominacion Numero de material
Cable de interfase RS232 (1:1), longitud 3 m R900776897
Convertidor USB-RS232 R901066684
Juego de cables VT17220-1X/HNC100-3X, longitud 2 m, R901189300
para sefales analdgicas (conexidon X2A) o sistemas digitales de medicidn de posicion (co-

nexién X8M) con conector HD y guia de cables abierta para:

VT-HNC100-1-3X, VT-HNC100-2-3X,

VT-HNC100-3-3X, VT-HNC100-4-3X

Juego de cables VT17220-1X/HNC100-3X, longitud 2 m, R901189302
para sefales analdgicas (conexidon X2A) o sistemas digitales de medicidn de posicion (co-

nexiéon X8M) con conector FK-MC y guia de cables abierta para VT-HNC100-C-3X

Conector Tipo 6ES7972-0BA42-0XA0 para PROFIBUS DP R901312863
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Software-Proyecto
Proyecto Prestaciones de WIN-PED:

La funcidn basica del VT-HNC100...3X es la confeccion de
juegos de datos especificos para la aplicacion. Estos jue-
gos de datos se generan en la PC y se transmiten a la
VT-HNC100...3X. La vinculacién entre programa de usuario
y juegos de datos se denomina proyecto. Este proyecto de
software se efectla seguin pasos definidos:

1.Las tareas del VT-HNC100...3X se definen y se fijan en
un diagrama de programacion. Aqui se definen también el
significado de las entradas y salidas y de los parametros
empleados.

2.Las funciones del diagrama de programacion se implemen-
tan en una secuencia de instrucciones CN.

3.Se definen los datos de la maquina (seleccidn de transduc-
tor y regulador) y los parametros del programa CN.

4.Los datos se transmiten a la VT-HNC100...3X..

5.El ajuste y el desarrollo del programa se optimizan en la
maquina.

Se encuentra informacion detallada sobre la elaboracién de

un proyecto en el documento "Primeros pasos”.

Programas para PC "WIN-PED 7“y "WIN-PED 6*

Para la implementacion de las tareas de proyecto el usuario
dispone de dos programas WIN-PED.

WIN-PED 7 es apropiado para todas las variantes HNC men-
cionadas, con excepcion de CANopen.

Win-PED 6 es apropiado para todas las variantes HNC men-
cionadas excepto para las opciones PROFINET RT,
EtherNet/IP y PROFIBUS DP con TCP/IP.

Los proyectos que fueron desarrollados con WIN-PED 6 no
son compatibles con WIN-PED 7 y viceversa.

— Funciones de didlogo confortables para ajuste online u
offline de los datos de la maquina

— Editor CN con verificacién de sintaxis integrada y compila-
dor de programa

— Soporte para la definicion de los parametros empleados en
el programa CN

— Ventana de didlogo para el ajuste online de los valores de
los parametros

— Amplias posibilidades de indicacion de las magnitudes de
proceso, entradas digitales, salidas e indicadores

— Registro y representacion grafica de hasta 16 magnitudes
de proceso con amplia seleccidn de disparadores

— Dialogo para la definicion gréafica de funciones especiales
(definicion de la funcion mediante un trazo poligonal)

— Gestor de bus para la configuracion del intercambio de
datos (PROFIBUS DP, PROFINET RT, EtherNet/IP) con un
controlador maestro

Requisitos del sistema:

— PC IBM o sistema compatible

— Windows XP ¢ Windows 7 para WIN-PED 6

— Windows XP 6 Windows 7 para WIN-PED 7

— Memoria de trabajo (se recomienda 512 MB)

— 100 MB de capacidad libre de disco rigido por tipo de mando

- Interfase RS 232 para conexion de la VT-HNC100...3X,
para las versiones con PROFINET RT, EtherNet/IP o
PROFIBUS DP se puede utilizar también la interfase de
red TCP/IP

Observacion:

El programa de PC WIN-PED 6 / WIN-PED 7 no forma parte
del suministro. Se puede descargar en forma gratuita a tra-
vés de Internet o se puede solicitar en CD, nro. de referen-
cia R900725471.

Descarga via internet: www.boschrexroth.com/hnc100
Consultas: support.nc-systems@boschrexroth.de
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Resumen de las funciones del regulador

Hydraulics | Bosch Rexroth AG

Regulador de posicion:

Regulador PDT1
Curva caracteristica lineal de ganancia
Ajuste de ganancia en funcién del sentido

Es posible una modificacién de ganancia con programa CN

Ajuste de la curva caracteristica de valvulas
Posicionamiento fino

Principio de tensidn residual

Compensacion de errores de punto nulo

Reposicion de estado a través de
* presion,

« diferencia de presién

* posicion

Combinacién de valor nominal

Limitacion de la magnitud de posicionamiento a través del
programa CN

“Frenado en funcion del recorrido”

Electrénica intermedia empleando mandos CN de uso
habitual en el comercio

Regulacién de marcha sincrénica

Regulador de presion/fuerza:

— Regulador PIDT1

— Componente | conmutable mediante ventana
— Andlisis de diferencia de presion

— Tiempo de exploracion propio

Regulador de velocidad:

— Regulador PI

— Componente | conmutable mediante ventana
Regulador de marcha sincrénica (hasta 4 ejes):
- Principio maestro-esclavo

— Principio de valor medio

Funciones de control:

— Control dindmico de error de acarreo

— Limites de rango de desplazamiento (conmutador electréni-

co de fin de curso)

— Control de rotura de cable para transductor incremental
y SSI

— Control de rotura de cable para sensores con salida 4 has-

ta 20 mA

5/20
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Resumen del sistema (ejemplo)

PC PLC HMI

Mando maestro (PLC o PC)
y visualizaciéon (HMI)

Entradas/salidas digitales o sistema de Bus
Bus global (PROFIBUS DP, CANopen, PROFINET RT, EtherNet/IP)

Compact 1 eje CPU + 1 eje CPU + 3 ejes CPU + 4 ejes
VT-HNC100-C-3X VT-HNC100-1-3X VT-HNC100-2-3X VT-HNC100-3-3X VT-HNC100-4-3X
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Resumen del sistema, interfases (ejemplo)
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Mando maestro
Interfases posibles con VT-HNC100...3X:
— sefiales analdgicas

— entradas y salidas digitales
- interfase serie RS232

— sistemas de bus
(PROFIBUS DP, CANopen, PROFINET RT, EtherNet/IP)

— Interfase para service Ethernet
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Ejemplo:

VT-HNC100-1-3X/N... / VT-HNC100-1-3X/E... con un eje de

cilindro hidraulico
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1 Cilindro diferencial

\6

2

2 Sistema integrado de medicion de posicion

3 Valvula constante con electrdnica de mando
integrada

4 VT-HNC100-1-3X/N...
5 Cable de conexién
6 Transductor de presidn

7 Valvula de cierre de placa interme-
dia (con conector amplificador de
conmutacion)
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Datos técnicos VT-HNC100-C-3X (Compact)

VT-HNC100...3X | RS 30139/08.12

Tension de servicio P

18 hasta 30 VCC, ondulacién residual < 1,5 Voo

Consumo de corriente a 24VCC

aprox. 500 mA

Procesador

32 Bit Power PC

Interfase para WIN-PED 6, WIN-PED 7
Interfase para bus

RS232

PROFIBUS DP (max. 12 MBaud segun IEC 61158), CANopen

Entradas analdgicas (Al):
- Entrada de tensién (refer. a AGND - Analog ground)
» Numero de canales

1

* Tensidn de entrada Ug |méx. +12V hasta-12 V (+10 V hasta -10 V medible)
* Resistencia de entrada R |200kQ +5 %

* Resolucion 5mV

* No linealidad <0,2%

« Tolerancia de calibracién 2
- Entradas de corriente

* NUimero de canales

« Corriente de entrada

max. 40 mV (para ajuste de fabrica)

2
4 mA hasta 20 mA

* Resistencia de entrada R: |225 Q para 20 °C (100 Q resistencia de medicion)
* Corriente de pérdida I, 10,1 hasta 0,4 % (para 100 Q entre Pin 2 6 Pin 3 (Cin1+ 6
Cin2+) y “AGND*
* Resolucion 5 uA
— Alimentacidén de tensién para sensores ana- U| Uz en X2A, pin 7 (+24 Vsens)
I6gicos a través de VT-HNC100-C-3X
Salidas analdgicas (AO):
- Salidas de tension
« NUmero de canales 2
* Tension de salida U.om |-10 V hasta +10 V (max. -10,7 V hasta +10,7 V)
* Corriente de salida lhax | £10 MA
+ Carga R | 1KQ
- Resolucion 1,25 mV
- No linealidad
*enelrango 9,5V hasta +9,5 V <0,1%
*enelrango-10 V hasta-9,5Vy +9,5V hasta +10 V <0,2%

1) Si se alimenta el transductor de 24 V directamente desde

el VT-HNC100...3X (la tension de alimentacion se dispone
en el conector), se deberan observar las especificaciones
del transductor.

2) Si los ajustes de fabrica son insuficientes, la técnica de
medicion se puede calibrar en el sitio de forma especifica
para la instalacion.
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Datos técnicos VT-HNC100-C-3X (Compact) continuacion

9/20

Entradas de conmutacion (D) Numero | 4
Nivel l6gico | log 0 (low) < 5 V;log 1 (high) = 10 V hasta U,
|, =20 mA para Uy =24 V
Conexién | conductor flexible hasta 1,5 mm?
Salidas de conmutacién (DO) Numero | 2
Nivel logico | log 0 (low) <2 V;log 1 (high) < Ug; I 4, =20 mA,
capacidad de carga max. C = 0,047 uF
Conexién | conductor flexible hasta 1,5 mm?
Potencial de referencia para todas las sefiales DGND
Transductor digital de recorrido (Encoder):
— Transductor SSI (para una mejor calidad de regu-
lacién se deberia emplear un transductor SSI con
sincronizacion por reloj)
+ Caodificacion Cadigo Gray
 Ancho de datos ajustable hasta max. 28 Bit
* Receptor de linea / amplificador de linea RS485
+ Alimentacién de tensién a través de
VT-HNC100-C-3X Ul Ug
— Potencial de referencia para todas las sefales EGND
Dimensiones ver pag. 16
Montaje riel perfil de sombrero TH 35-7,5 6 TH 35-15 segun
EN 60715
Rango de temperatura de servicio admisible ¢ | 0 hasta 50 °C
Rango de temperatura de almacenamiento g | -20 hasta +70 °C
Proteccion segun EN 60529:1991 IP 20
Masa: m|440¢g
Conformidad CE ver pag. 2

Otros datos técnicos segun consulta.

Observacion:

Ver datos de ensayo de simulacion de medioambiente para las areas EMV (resistencia a perturbaciones electromagnéti-
cas), solicitaciones climaticas y mecanicas en catalogo 30139-U.
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VT-HNC100...3X | RS 30139/08.12

Datos técnicos VT-HNC100-...-3X (CPU + electrénica de eje)

Tensién de servicio V

Us

18 hasta 30 VCC, ondulacioén residual < 1,5 VDD

Consumo de corriente a 24VCC

/

1 hasta 4 A (en funcidén de la variante HNC y el componente
con que se alimenta)

Procesador

32 Bit Power PC

Interfase para WIN-PED 6
interfase para WIN-PED 7

Interfase para bus

RS232

RS232, opcional TCP/IP

PROFIBUS DP (max. 12 MBaudio segun IEC 61158),
CANopen, PROFINET RT, EtherNet/IP

PROFINET RT, EtherNet/IP
* Tiempo de ciclo minimo
» Tamafo max. de los datos ciclicos 1/0
* Velocidad de transferencia

2ms
992 Byte (max. 496 Byte por sentido)
100 Mbit/s, doble completa

Entradas analdgicas (Al) por electrénica de eje:
- Entradas de tensién (entradas diferenciales)

* NUmero de canales

* Tension de entrada

* Resistencia de entrada

* Resolucion

* No linealidad

» Tolerancia de calibracién 2
— Entradas de corriente

* NUimero de canales

2

max. +12 V hasta-12 V (+10 V hasta -10 V medible)
200kQ +5%

5mV

<0,2%

max. 40 mV (para ajuste de fabrica)

2

« Corriente de entrada I |4 mA hasta 20 mA
* Resistencia de entrada A | 350 Q para 20 °C (100 Q resistencia de medicion)
« Corriente de pérdida I, 10,1 hasta 0,4 %
* Resolucion 5 pA
— Alimentacién de tensién para sensores ana- U | Ug en X2A1 hasta X2A4, pin 14 (+24 Vsens)
I6gicos a través de VT-HNC100...3X
Salidas analdgicas (AO) por electrénica de eje: °) 2(1)
— No linealidad
*enelrango -9,5V hasta +9,5V <0,1%
*enelrango-10 V hasta-9,5Vy +9,5 V hasta +10 V <0,2%
- Salida de tensién
* Tension de salida U,om |-10 V hasta +10 V (max. -10,7 V hasta +10,7 V)
* Corriente de salida lhax | £10 MA
* Carga R | 1 KQ
» Ondulacion residual 60 mV (sin ruido)
* Resolucion 1,25 mV
— Salida de corriente
* Corriente de salida normalizada lom |4 MA hasta 20 mA
* Carga R4 1500 Q
* Resolucion 0,625 pA

') Si se alimenta el transductor de 24 V directamente desde
el VT-HNC100...3X (la tension de alimentacion se dispone
en el conector), se deberan observar las especificaciones
del transductor.

2) Si los ajustes de fabrica son insuficientes, la técnica de
medicion se puede calibrar en el sitio de forma especifica
para la instalacion.

3) Configurable como salida de corriente o de tension.
La electrénica de eje Slot 1 y la electrénica de eje Slot 2
disponen de dos salidas de tensién Vout1 y Vout2. Las
electrénicas de eje Slot 3 y Slot 4 disponen de sélo una
salida de tension Vout1.
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Datos técnicos VT-HNC100-...-3X (CPU + electrénica de eje), continuacion

Entradas (DI) o salidas de tension (DO) por elec-

trénica de eje (ajustables mediante software) Nimero | 111
Entradas de conmutacién (D) Nivel légico | log 0 (low) < 5 V;log 1 (high) = 10 V hasta Uj,
l,=20mApara U;=24 VYV
Conexidn | conductor flexible hasta 1,5 mm?
Salidas de conmutacién (DO) Nivel l6gico | I6gica 0 (low) < 2 V; Iégica 1 (high) < Ug; |4, =20 mA,
capacidad max. de carga C = 0,047 uF
Conexion | conductor flexible hasta 1,5 mm?
Potencial de referencia para todas las sefales DGND
Transductor digital de recorrido (Encoder)
por electrénica de eje:
- Transductor incremental (transductor con salida TTL)
* Tensidon de entrada I6gica 0 | 0 hasta 1V
l6gica 1 | 2,8 hasta 5,5V
» Corriente de entrada I6gica 0 | -0,8 mA (para 0 V)
I6gica 1 | 0,8 mA (para 5 V)
* Frecuencia max. referida a Ua1 froax | 250 kHz
+ Alimentacion de tension para transductor U| 5,25V +1 %, max. 400 mA corriente total en todos los ejes

incremental a través VT-HNC100...3X

- Transductor SSI (para una mejor calidad de regulacién se
deberia emplear un transductor SSI con sincronizacion
por reloj)
+ Codificacion
» Ancho de datos
* Receptor de linea / amplificador de linea
» Alimentacion de tension para transductor u
SSl a través VT-HNC100...3X

en X8M1 hasta X8M4, Pin 12 (+5 Venc)

cddigo Gray

ajustable hasta max. 28 Bit

RS485

Ug en X8M1 hasta X8M4, pin 14 (+24 Venc)

Potencial de referencia para todas las sefiales EGND

Tension de referencia por electrénica de eje Ug | +10V £ 25 mV (20 mA)
Dimensiones ver pag. 16

Montaje riel perfil de sombrero TH 35-7,5 6 TH 35-15 segln EN 60715
Rango de temperatura de servicio admisible ¢ | 0 hasta 50 °C

Rango de temperatura de almacenamiento g | -20 hasta +70 °C
Proteccion segun EN 60529:1991 IP 20

Masa:

- VT-HNC100-1-3X m|585¢g

- VT-HNC100-2-3X m|690g

- VT-HNC100-3-3X m|850¢g

- VT-HNC100-4-3X m| 960 g

con Ethernet m | 223 g adicionales
Conformidad CE ver pag. 2

Otros datos técnicos segun consulta.

) Como méaximo se pueden conectar
20 salidas digitales

Observacion:

Ver datos de ensayo de simulacion de medioambiente
para las areas EMV (resistencia a perturbaciones electro-
magneéticas), solicitaciones climaticas y mecénicas en catalo-
go 30139-U.
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Conexionado VT-HNC100-C-3X/... (compact)

VT-HNC100...3X | RS 30139/08.12

X8M encoder X3C RS232
Pin Pin
8 shield 1
7 24 Venc 2 TxD
6 +5V 3 RxD
5 - Clk 4 reserved
4 - Clk Rexroth 5 GND
3 — Data encoder O 6 reserved
2 — Data 511 7 reserved
1 EGND ollifo © 8 reserved
o||s6 0 |e 9
HHEEY:
oflfs o |x¥
| A
X2D DIO (digital)
= xem O xac
8 shield Dio_“[=fo X1S Power
1] o =T Pi
6 OuUT1 olls .._.4% 1 GND
5 IN4 olli =k 2 GND
4 IN3 41K = 3 | 18-30V
3 IN2 ol El i
2 IN1 X2D
GND -
1 | DGND o EEH%;
1830v |C=l|x1s X7P PROFIBUS DP
Pin
X2A Al (analogica) =) Q 1 | reserved
Pin g (o © |s 2 reserved
- olls o |8 3 | RxD/TxD-P
8 shield olls]° o |2 2 CNTR.P
7 | 24 Vsens ofl4] o S
oll3| o ° [ 5 | DGND
6 Vout1 + g % o |& S VP
2 V(\)/lljrtﬁ * X2A OX7P/C 7 reserved
3 Cin2 + 8 RxD/TxD-N
> Cinl + 9 reserved
1 AGND
X7C CANopen
Pin
1 reserved
2 CAN_L
3 | CAN_GND
4 reserved
5 reserved
6 reserved
7 CAN_H
8 reserved
9 reserved

Observacion:

Los pines sefialados "reserved" son pines reservados y no
deben conectarse.
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Conexionado VT-HNC100-1-3X/... (versién de 1 eje)

Hydraulics | Bosch Rexroth AG ~ 13/20

X3C

RS232

Y
5

TxD

RxD

reserved

GND

reserved

reserved

reserved

Olo|N[o|O|d~|WIN|—

X1S

Power

GND

Slot 1 X2D1

DIO
(Digital)

GND

Pin

I/O 1

W=

18-30V

I/O 2

X7E1, X7E2

/03

1/O 4

/05

Conexidn

Ethernet

X7P PROFIBUS DP

Y
5

reserved

reserved

RxD/TxD-P

CNTR-P

DGND

VP

reserved

RxD/TxD-N

O|lo|N|oc|jo|~|WINd|—

reserved

Pin

X7C CANopen

reserved

CAN_L

CAN_GND

reserved

reserved

reserved

CAN_H

reserved

Slot 1 X8M1 encoder
Incremental SSI
Pin 1 - B (Inc)
2 + CLK (SSI)
3 + R (Inc)
4 - R (Inc)
5 + A (Inc)
6 — A (Inc)
7 - CLK (SSI)
8 + B (Inc)
9 - Data (SSI)
10 EGND
11 [ + Data (SSI)
12 +5 Venc
13 +10 Vref
14 +24 Venc
15 reserved
Rexroth CPU slot1
o o
S % z|©o g
«| o S| o
) o 8l ~o
(14 o o o o
® Ms ) O P
o o
eNxst xicQ |[xem1Q
[ r 2
© | &l [Eh
o[=]2 =3 |2
=] p— i E:] 3
T = =1
1 e R
ls [e=a) 1 =] E:ﬂ
— ® HE=P E:{] 7
s =8
X7E2 eND ||y =|o
o o |EHE || =0
— L | 18-30v |2 2] x1s L= {1
RO = |eND
@ X2D1
s
X7E1 O
S o
© | Eso
Z o
Sl o
&° o
xtpic Q)

1/0 6

/10 7

1/0 8

1/0 9

I/0 10

I/O 11

Y B Y e e R A (S B S N

DGND

Slot 1 X2A1

AlO
(analdgica)

Pin

Vinl +

Vint -

Vin2 +

Vin2 -

Cin1 +

Cint -

Cin2 +

Cin2 -

reserved

AGND

Voutl +

Vout2 +

Coutt

OloIN|o|O|d~|WIN|—

reserved

+24 Vsens

et s Y Y S Y R A R A I B S DS

reserved

Observacion:

Los pines sefialados "reserved" son pines reservados y no

deben conectarse.
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Conexionado VT-HNC100-2-3X/... (version de 2 eje)

VT-HNC100...3X | RS 30139/08.12

X3C RS232 Slot 1 X8M1 encoder
Pin Slot 2 X8M2
1 Incremental SSI
2 xD Pin 1 - B (Inc)
3 RxD 2 + CLK (SSI)
4 reserved 3 + R (Inc)
5 GND 4 - R (Inc)
6 reserved 5 + A (Inc)
7 reserved 6 — A (Inc)
8 reserved 7 - CLK (SSl)
9 8 + B (Inc)
9 - Data (SSI)
10 EGND
X1S  Power 11 [ + Data (SSI)
Pin 12 +5 Venc
1 GND 13 +10 Vref
2 GND 14 +24 Venc
3 18-30V 15 reserved
X7E1, X7E2 Rexroth CPU slot1 slot2
Conexion
Ethernet O O ooo
o g g 5 g g g ) g o
N o 3|lo ol 8|lo o0
X7P PROFIBUS DP o 2|lo 2 |[8]0%0| E|0%0
- S ) (o] ) (o]
Pin ° 5 o o o o ° o
1 reserved ® NS
> sorved X3C O X8M1 O X8M2 O
3 | RxDTXD-P @ A=l (= (T
4 | CNTR-P gf=2 G2 | [EXH|2
5 | DGND i e (3| | [E=|3
6 VP ® =k Cfe) | (=)
— L = ==|5 =35
7 reserved EE (1J o 0= |6 o = |6
8 RxD/TxD-N i 3=l 2 =|7 =|7
9 reserved 5 ) = %}{]ﬂ g Eﬂ:{] g
S = - = =
X7C  CANopen — b e Ry (U2 ) s )
Pin e C=leno [ [enp
1 reserved S O X2D1 O X2D2 O
2 CAN_L X7E1 = o
3 | CAN.GND @ g[o o o0l [Seg
4 reserved <ZZ ° 512|080 g[00
o <|_.o <| .o
5 | reserved 2lo © g o 8 g o g
6 reserved o ° o o
7 | CANH xrcQ  (xm(Q xeeQ
8 reserved
9 reserved

Slot 1 X2D1

DIO
(Digital)

Slot 2 X2D2
Pin 1

/01

/102

/103

I/O 4

/105

/O 6

/107

I/O 8

I/0 9

/0 10

/O 11

mlzls|le|x|~]o|a]s]w]n

DGND

Slot 1 X2A1
Slot 2 X2A2

AlO
(analdgica)

Pin

—_

Vint +

Vint -

Vin2 +

Vin2 -

Cint +

Cint -

Cin2 +

Cin2 -

Ol |IN|o|O|~| W]

reserved

AGND

Voutl +

Vout2 +

Coutt

+24 Vsens

reserved

1) Como maximo se pueden conectar

20 salidas digitales

Observacion:

Los pines seralados "reserved" son pines reservados y no
deben conectarse.
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Conexionado VT-HNC100-3-3X/... (versién de 3 eje)

Hydraulics | Bosch Rexroth AG

15/20

X3C RS232 Slot 1 X8M1 encoder
Pin Slot 2 X8M2
1 Slot 3X8M3 [ |cremental SSlI
2 TxD Pin 1 - B (Inc)
3 RxD 2 + CLK (SSI)
4 reserved 3 + R (Inc)
5 GND 4 - R (Inc)
6 reserved 5 + A (Inc)
7 reserved 6 - A (Inc)
8 reserved 7 - CLK (SSI)
9 8 + B (Inc)
9 - Data (SSI)
10 EGND
X1S  Power 11 [ + Data (SSI) Slot 1 X2D1 DIO "
Pin 12 +5 Venc Slot 2 X2D2 (Digital)
1 GND 13 +10 Vref Slot 3 X2D3
2 GND 14 +24 Venc Pin 1 /0 1
3 18-30V 15 reserved 2 /O 2
3 /0 3
4 /0 4
X7E1, X7E2 Rexroth CPU slotl slot2 Slot3 2 :;82
Conexion
Ethernet O O O O ; :;8 ;
[e] o o.0 o_.0
o o o
oo |z[90°5]%0°| 5|00 9 /0 9
N ol I8 ol 8lo - 0o|8|lo~o
X7P PROFIBUS DP 2| o 8lao | 8laoal 8]0 10 1/0 10
o < o o S o o ol €| o o o
Pin ® ms o, |1° o o _o|l®lo%0 11 /0 11
] 5 ® 0 2 2 12 DGND
reserve NS X3C X8M1 X8M2 X8M3
2 reserved O O O O
3 | RxD/TxD-P @ Al (=) (=) (=10
4 | CNTR-P g/=2 (2| | B2 | |EXH|2
5 | DGND £ o G| | | |E=3] | || 3| [Slot 1 X2A1 AIO
6 VP ® =’ CH|4| | [EH]4] | |EH|4[]| |Slot2X2A2  (analdgica)
> 5 L =1 Mol == 5| o 5| || =5 || [siot3 x2A3
reserve §n=” SlC=4|6]| [5|=21|6 | |8z 6 Bin " Vil =
8 | RxD/TxD-N e 3|o=l2 =17 =4|7 =7 5 Vi o
9 reserved s =8 =418 =4(8 in
XTE2 oo L3 | |\=a|e| | |=a)e| | (= e 3 Vin2 +
ol v [EH g = (0] | [==q|10f | (=210 4 Vin2 -
X7C CANopen — v e [EXfys (=) =) (=) 5 Cin1 +
Pin o Cxjon  [E=lfenn  [E=feno 6 Cint -
1 reserved S O X2D1 O X2D2 O X2D3 e) 7 Cin2 +
2 CAN_L XTE1 8 Cin2 -
— [ o o.0 o o
3 | CAN_GND @ gl o g o%l |o 9 reserved
4 | reserved 2| %o |glogo|g]°] 10 AGND
Sl 2o °50| 7|° 11 | Vout
5 reserved =l o 0%o 0° outl +
6 reserved e o ) ) 12 Vout2 + 2)
7 CAN_H xrcQ  xm QO xeeQ 13 Cout1
8 reserved | | . _ . 14 +24 Vsens
9 reserved 15 reserved

) Como maximo se pueden conectar
20 salidas digitales

2) No disponible para Slot 3 (reserved)

Observacion:

Los pines sefalados "reserved" son pines reservados y no
deben conectarse.
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Conexionado VT-HNC100-4-3X/...

(versién de 4 eje)

VT-HNC100...3X | RS 30139/08.12

X3C RS232 Slot 1 X8M1 encoder Slot 1 X2D1 DIO Y Slot 1 X2A1 AlO
Pin Slot 2 X8M2 Slot2X2D2  (Digital) Slot 2 X2A2  (analdgica)
1 Slot 3 X8M3 Slot 3 X2D3 Slot 3 X2A3
> XD Slot 4 X8M4 Slot 4 X2D4 Slot 4 X2A4
3 RxD Incremental SS| Pin 1 /O 1 Pin 1 Vint +
4 reserved Pin 1 - B (Inc) 2 /O 2 2 Vint -
5 GND 2 + CLK (SSI) 3 /03 3 Vin2 +
6 reserved 3 + R (Inc) 4 I/O 4 4 Vin2 -
7 reserved 4 - R (Inc) 5 /105 5 Cint +
8 reserved 5 + A (Inc) 6 /106 6 Cin1 -
9 6 - A (Inc) 7 /o7 7 Cin2 +
7 - CLK (SSI) 8 I/O 8 8 Cin2 -
8 + B (Inc) 9 I/0 9 9 reserved
9 - Data (SSI) 10 /010 10 AGND
10 EGND 11 I/O 11 11 Vout1 +
X1S Power 11 [ + Data (SSI) 12 DGND 12 Vout2 + 2
Pin 12 +5 Venc 13 Cout1
1 GND 13 +10 Vref 14 +24 Vsens
2 GND 14 +24 Venc 15 reserved
3 18-30V 15 reserved
X7E1, X7E2 Rexroth CPU slot1 slot2 slot3 slot4
Conexion
Ethernet O O O O O
«|° 0| ls[o90] 5[025] 5[025] 5020
Q| o S| o© S| o© B|lo©° 3l 0%0
X7P PROFIBUS DP 21 o o § P § P § 0© § 0%o
5 ®Ms ° 8 350 50 sl g0 1 6%0
1 reserved ® NS 2 2 2 2
2 reserved QO (O xem(O xem( xm(O
3 | RxD/TxD-P @ A=l (M=l (=] (=10 (=]
4 | CNTR-P i b %ﬂ:ﬂ; Eﬂi %‘i Eﬂﬂg
2 D?,'F\,ID ® N E§ |4 | (=34 | |=20] 4] | |=20)4
— L = =115 =415 =4|5 =4|5
7 reserved ﬁE? gIE.‘.](i gEl{lﬁ gEﬂﬁ gEﬂﬁ
8 RxD/TxD-N — ® Eln 2 Eﬂ 7 E:ﬂ 7 Eﬂ 7 Eﬂ 7
9 reserved S =48 =48 =8 =8
XTE2 oD |[=1] . =9 =9 o= 0 |9
o | o\ |EXHz =1 | [=1)0] | (=q(0] | (=]
X7C CANopen — L |1830v |53 ‘)’('13 = (") =) | =) | | =)
Pin | 000 C4feno  |E20jeno [ eno  |E2 fonD
1 reserved ‘? X2D1 X2D2 X2D3 X2D4
> CAN_L XTE1 O O O O O
3 | CAN_GND @ §[o 2 909 909
4 reserved 2|l°25]|2[0®0]| 2[00
<| o <| .o <|.o
5 reserved g ° o g og g og
6 reserved =) o o o
7 CAN_H xPcQ (MmO X
8 reserved
9 reserved | I

) Como maximo se pueden conectar
20 salidas digitales

2) No disponible para Slot 3 y Slot 4 (reserved)

Observacion:

Los pines sefalados "reserved" son pines reservados y no

deben conectarse.
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Dimensiones VT-HNC100-C-3X/... (medidas en mm)

Montaje en riel perfil de sombrero TH 35-7,5 0 TH 35-15 segun EN 60715
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|
D
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\
!
/ .
g

Orre g =
Y (0]
25 ||, 6l 108 .
Dimensiones de todas las versiones de ejes (medidas en mm)
3 99 (122) .
(oo B (VT-HNC100-4-3X...) o Las medidas entre () son validas parar version
82 (105) PROFINET RT, EtherNet/IP o TCP/IP
O — - >
(VT-HNC100-3-3X....)
e - 65(88) - Montaje en riel perfil de sombrero TH 35-7,5
(VT-HNC100-2-3X!...) 0 TH 35-15 segun EN 60715
- B (01) - - 118 _
(VT-HNC100-1-3X...) - -
Rexroth CPU slot1 slot2 slot3 slot4
@) ) ©)
«|oo|ls[o20]s[220
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I
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x| oo [ gj N
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Indicaciones de proyecto y mantenimiento / Informaciones adicionales

Documentacion de producto para VT-HNC100...3X

Informacién de producto 09956

Catalogo 30139

Instrucciones de servicio 30139-B

Declaracion sobre compatibilidad con el medio ambiente 30139-U

WIN-PED 6 / WIN-PED 7

Primeros pasos

Ayuda en linea

Datos de la maquina

Instrucciones CN

Parametros

CANopen (s6lo con WIN-PED 6)

PROFIBUS DP (PROFIBUS DP con TCP/IP s6lo con WIN-PED 7)
PROFINET RT (s6lo con WIN-PED 7)

EtherNet/IP (s6lo con WIN-PED 7)

Informacién general sobre mantenimiento y puesta en marcha de componentes hidraulicos 07800 / 07900

Software de puesta en marcha y documentacion en internet: www.boschrexroth.com/HNC100

Observaciones de mantenimiento:

Los aparatos son ensayados en fabrica y se suministran con ajustes por defecto.

Solo se pueden reparar los aparatos completos. Los aparatos reparados se suministran nuevamente con ajustes por
defecto. Los ajustes especificos del usuario no se mantienen. El usuario debera transmitir nuevamente los parametros de
aplicacion y los programas correspondientes.

Observacion:

Las sefales eléctricas procesadas por una electrénica de mando (por ejemplo sefial “sin error”) no deben ser utilizadas
para la conmutacion de funciones importantes para la seguridad de la maquina. (ver al respecto la Norma Europea “Requi-
sitos técnicos de seguridad para sistemas y componentes de la técnica de fluidos - Hidraulica®, EN 982.)

Si se esperan radiaciones electromagnéticas se deben tomar medidas adecuadas para garantizar el funcionamiento (se-
gun la aplicacion, por ejemplo, blindaje, filtrado).

Observaciones de cableado

- maxima separacion posible entre conductores de sefal y de potencia

- No colocar conductores de sefial en campos magnéticos

- Instalar conductores de sefial en lo posible sin borneras intermedias.

- No colocar conductores de sefal paralelos a conductores de potencia

Otras observaciones, ver ayuda Online WIN-PED 6 y WIN-PED 7 e instrucciones de servicio 30139-B.

Para lograr una refrigeracion suficiente, las ranuras de ventilacion no deben ser bloqueadas arriba ni abajo por aparatos
adyacentes.



RS 30139/08.12 | VT-HNC100...3X Hydraulics | Bosch Rexroth AG 19/20

Notas
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Notas
Bosch Rexroth AG © Todos los derechos son propiedad de Bosch Rexroth AG, también
Hydraulics en el caso de indicaciones de derechos de proteccion a terceros. Toda
Zum Eisengiefer 1 autorizacion, como derechos de copia o de transmision, queda bajo
97816 Lohr am Main, Germany nuestra disposicion.
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0 Los datos indicados sélo son validos para la descripcién de productos.
documentation@boschrexroth.de De nuestros datos no se puede derivar ninguna declaracion sobre una
www.boschrexroth.de determinada calidad o aptitud para un objetivo de aplicacion concreto.

Los datos no eximen al usuario de realizar sus propias valoraciones
y controles. Se ha de tener en cuenta que nuestros productos estan
sometidos a un proceso natural de desgaste y envejecimiento.
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